Dispositivo de control electronico de
nivel a electrodo capacitativo

Modelo 276

A —

* Dimensiones exteriores y de perforacion;
colocacion y fijacién al panel

A\

Para una correcta
advertencias

presentes en el
manual

Montaje en el cuadro

en los lados de la caja. Para montar conjuntamente dos o mas instrumentos, tener

guamicion suministrada con adhesivo en el borde frontal de la caja y reinstalar el
instrumento.

61000-6-2 (inmunidad en ambientes industriales) y EN 50081-1 (emisiones en
ambientes residenciales). Conformidad BT (baja tension) de conformidad con lo
establecido por la Directiva 73/23/CEE, modificada por la Directiva 93/68.

MANTENIMIENTO. Las reparaciones deben ser efectuadas solo por personal

instalacion léanse las

Para fijar los instrumentos, colocar el respectivo bloque en los alojamientos presentes

presente para la perforacién las medidas que se indican en el dibujo. Para obtener el
grado de proteccién frontal IP65 es necesario retirar el instrumento de la caja, aplicar la

MARCA CE. Conformidad EMC (compatibilidad electromagnética) de conformidad con
lo establecido por la Directiva 89/336/CEE con referencia a las normas genéricas EN

especializado o debidamente capacitado. Interrumpir la alimentacion al instrumento
antes de intervenir en sus partes internas.

No limpiar la caja con disolventes derivados de hidrocarburos (trielina, bencina, etc.)

El uso de dichos disolventes afectara la fiabilidad mecanica del instrumento. Para
limpiar las partes externas de plastico, utilizar un pano limpio humedecido con alcohol
etilico o con agua.

ASISTENCIA TECN.'CA El departamento de asistencia técnica de VYC se encuentra
a disposicion del cliente. Quedan excluidos de la garantia los desperfectos derivados
de un uso no conforme con las instrucciones de empleo.

Regulador de alimentacion continua. RAC-1

Regulador de alimentacion continua. RAC-2

Control PID de accionamiento de una valvula motorizada.
Ofrece un relé auxiliar para funciones adicionales.

Regulador de alimentacion continua. RAC-3

i

Control PID salida 4-20 mA para accionamiento de un variador de frecuencia del motor de una bomba o una
valvula neumatica. Ofrece tres relés auxiliares para funciones adicionales.

Control paro-marcha para accionamiento de una bomba de alimentacion o una electrovalvula.
Ofrece dos relés auxiliares para funciones adicionales.

2 * CARACTERISTICAS TECNICAS

Visualizador

Teclas
Precision

Entrada principal

Termopares

Error unién fria

Tipo RTD (escala configurable en el
rango indicado, con o sin coma decimal)
Tipo PTC (bajo pedido)

Max. resistencia de linea para RTD
Seguridad

Seleccion grados C | F
Rango escalas lineales
Acciones de control
pbidtidi

Acciones

Salidas de control
Tiempo del ciclo

Tipo de salida principal
Softstart

Limitacion méx. potencia cafor | frio
Ajuste potencia de fallo
Funcién de apagado

Alarmas configurables

Enmascaramiento alarmas

Tipo de contacto relé
Salida logica para relés estaticos

(opcion) Setpoint remoto o

Entrada amperimétrica

Entrada de retroaccion

posicion valvula desde potenciometro

Rango escala TA
(Opcién) Alimentacién
para lransmisor

(Opcion) Retransmision analdgica

(Opcién) Entradas logicas
(Opcién) Interfaz serie
Velocidad transmision
Protocolo

Alimentacién (conmutada)

Proteccion frontal

Temperalura de trabajolalmacenamiento
Humedad relativa

Condiciones ambientales del uso
Instalacion

Peso

2 x 4 digitos color verde, altura cifras: 10y 7 mm
(1600V); 20 y 13 mm (1800V)

5 de tipo mecanico (« Man/Aut, INC, DEC, F)
0,2% 1.s. a temperatura ambiente de 25 °C

TC, RTD (P1100 - JPT100), PTC,

60mV, Ri = 1M(X; 10V, Ri = 10KL2; 20mA, Ri = 500
IEC 584-1 (J.K, R, 5. T, B, E, N, Ni-Ni18Mo, L NiCr-CulNi)
01*/°C

DIN 43760 (Pt100, JPT100)

9900, 25°C

2002

deteccidn cortocircuito o apertura de las sondas
alarma LBA, alarma HB

configurable desde teclado

-1999 ... 9999 con coma decimal configurable
PID, Auto-tune, On-Off

0.0 ... 999.9% / 0.00 ... 99.99min / 0.00 ... 99.99min
Calor / frio

On-Off, pwm, Abrir / Cerrar

0,1 ... 200 seg.

relé, logica, continua (opcidn)

0.0 ... 500.0 min

0.0... 100.0 %

-100.0 ... 100.0 %

mantiene la visualiz. de PV, posibilidad de exclusion
tres alarmas configurables de tipo: maxima,
minima, simétricas, absolutas/relativas, LBA, HB
- exclusion del encendido

- reset memoria desde teclado y/o contacto externo
NO (NC), 5A, 250V, cosp =1

11Vee, Rout = 22002 (6V/20mA)

0..10V, 2. 10V, Riz 1MQ

0..20mA, 4..20mA, Ri= 50

Potenciometro > 50041,

TA 50mA.ca, 50/60Hz, Ri= 1,502,

aislamiento 1500V

Configurable 0, ... . 100.0A

10/24 Vcc filtrada, max. 30 mA

proteccidn cortocircuito, aislamiento 1500 V

10 Vi20 mA, aislamiento 1500 Vv

24V NPN, 4,5 mA; 24 V PNP, 3,6 mA
aislamiento 1500 V

CL: R5422/485; RS232,; aislamiento 1500 V
1200 ... 19200 baudios

MODBUS

(estandar) 100 ... 240 V calcc £ 10%; S0/60 Hz, 18 VA méx
{opcional) 20 ... 27V calec + 10%; 50060 Hz, 12 VA max
IPB5

0..50°C/-20..70°C

20 ... 85% H.R. sin condensaciones

para el uso interno, altitud hasta los 2000m

en panel de extraccion frontal

0.4 kg

La conformidad de EMC ha sido verificada con las siguientes conexiones

FUNCION
Cable de alimentacion
Hilos salida relé
Hilos de conexidn serie
Hilos de conexién T.A
Sonda entrada termopar
Sonda entrada termorresistencia “PT100”

TIPO DE CABLE

1 mm

1 minmy

0,35 mm

1.5 mmy

0.8 mm' compensado
1 mmy

LONGITUD UTILIZADA
1mt

3.5mt

35mt

35mt

5mt

3 mt




PCION PARTE FRON

Indicadores de funcion:
Senalan el tipo de funcionamiento del instrumento
MAN = OFF (regulacion automatica)
MAN = ON (regulacion manual)
AUX = OFF (IN1 = OFF - Selpoint local 1)
AUX = ON (IN1 = ON - Setpoint local 2)
REM = OFF (Setpaint local)
REM = ON (Satpoint remoto)

Teclas “Incrementa” y “Decrementa”,
Permiten realizar una operacion de aumento
(reduccion) de cualquier parametro numérico = La
velocidad de aumento (reduccion) es proporcional a la
duracion de la presion sobre la tecla *» La operacion
no es ciclica, por lo que una vez alcanzado el max
(min.) de un campo de aplicacién, incluso
manteniendo presionada la tecla, la funcion de
aumenio (reduccion) queda bloqueada

Tecla MIA
Funcién definida con el parametro butt

* Alimentacion

ar
100 ... 240 V.calV.cc £ 10%

ion
20 ... 27 V.caV.cc £ 10%

50/60 Hz

Indicacion estado de las salidas
QUT 1 (Abrir); OUT 2 (Cerrar),
OUT 3 (AL 2); OUT 4 (HB)

Visualizador PV Indicacion de la variable del proceso
Visualizacion de errores: LO, HI, Sbr, Err

LO = el valor de la variable del proceso es < LO_S

HI = el valor de la variable del proceso es > HI_S

Sbr = sonda interrumpida o valores de la entrada

superando limites maximos

Err = tercer hilo PT100 interrumpido, PTC o
valores de la entrada inferiores a los limites:
minimos (por ej. TC con conexion emmonea)

Visualizador SV: Indicacion Setpoint de regulacion

Bargraph: Representacion porcentual para la
variable definida con el paramatro bArG

Tecla funcién
Parmite el acceso a las diferentes fases de
configuracion »= Confirma la modificacion de los
parametros asignados, con paso al parametro
siguiente o al precedente si la tecla Auto/Man esta
presionada

Tecla =
Funcion definida con el parametro but.2

4 « CONEXIONES

e Salidas

Salida de uso genérico
configurable por el

we — (@)
usuario
W1 ( ) analdgica aislada 1500V - relé 5 A/250 Vca, cosp=1

(0...10V,0 ... 20mA,
v —G@-

Salida de uso genérico
configurable por el
usuario

Outd
(AL2 / HB)

- légica 11 Vee,
Rout=2200 (6V/20mA) i

* Alimentacion transmisor
Alimentacion transmisor
- : —+ Vit

aislada 1500 V
<(5)— GND

4 ... 20mA)

10724 Vec, max. 30 mA
proteccion cortocircuito

1
|

=

Z K K | * Entradas digitales
_ ( {ya@ T

Entradas digitales .

aisladas 1500V e =
/_®_ IN1
L_®_ com

e
= |
W N

15 { a0y 8
L ot L - PNP 24V, 3,6mA
Yy O Oy 1 (12V, 1.2mA)

17 =Ty 28 ¢

o NG Salidas de uso genérico
c ['] configurables por el usuario
2
O ¢ - relé 5 AJ250 Vca, cosg=1
s (9 - logica 11 Vec, Rout=220Q
g (+)NO (BV/20mA)
s
o (INC
=]
) C
5 =T
>
(+) NO
S =19
{-) NC
= "/
< c O
e}
8 {+) NO

;

* Linea serie
j 1
Rs422485 0 Rs232 26—+
Current Loop pasiva '®— >
X
n

Linea serie aislada A (Data +)
1500 V configurable

B(Data-) | Tx

ND
(méx. 1200 baudios) R A
bajo pedido X
special R60 RS485 2 hiles  RS232
= Lineal (V)

Entrada lineal en
tension continua
0...50mV, 10...50mV,
0...10V, 2...10v

.@_

\lw Piwiwiwiw)

L % Q?C
19 £ ) ) 25{2

20 ; { ™ 2]

- NPN 24V, 4,5mA
_ * Entrada auxiliar

Entrada auxiliar aislada
1500 V

+10V

N W e 0@

Sio wiv)

transf. amperimétrico
50 mAca; 1,5,
A 50/60Hz

Yy
[
161

Entrada lineal en
corriente continua
0...20mA, 4...20mA

@_+_|_2[

(:) ~GED _!

* Entradas

Termopares disponibles: «TC
J KRS TBEN,
Ni-Ni18Mo, L NiCr-CuNi =

setpoint remoto
0...20mA, 4...20mA, 5,
0...1V, 0...10V > 1MQ

1600
Potenciémetro > 5004

- Respetar las polandades
- Para extensiones, usar
cable compensado
adecuado

para el tipo de termopar
utilizado

-5

* Pt100 3 hilos

Pt100 2 hilos o PTt
/T /T

_®_l_®_l

« Lineal (I)

Utilizar hilos de
seccion adecuada
{(min. 1mm’)
PT100, JPT100, PTC

D—




Estructura del

strumento: identi

FICHA SERIE / FICHA W

FICHA CPU

FICHA
VISUALIZACION

5

F

ICHA

acion fichas

ALIMENTACION

[

VISUALIZACION NIVEL 1

[

F

presionar 2 seq
aproximadamante

P (Visual PV)
Setpoint de trabaje (Visualizador SV)
o valor salida de regulacion con
regulador en manual

P.V.I S.V.

Y
Sl

r |
-1

Setpoint local

Setpoint 1
212 |
_gp2 sopoiea
23|
_gP3 —
214 |
- SP_.', Setpoint 4
215 |

Valor limite del temporizador

sni

0...9999 seg
217 |
! Valor entrada amperimétrica o
1 P E Setpoint remoto (')
i {con entrada auxiliar habilitada)
.
H' ! Umbral alarma 1 (puntos escala
= | B P )
i
HL E Umbral alarma 2 (puntos escala)
- o
s
]
HL 3 Umbral alarma 3 (puntos escala)
- -
I
H 1 Hb Umbral alarma HB (puntos escala
| entrada transformador cormente)
r 1
(] t P valor salidas de regulacién *)
L, (+Heat | -Cool)
T

() Para estas visualzaciones queda inhabiltado el retormo de tempo PVISY

Si en el plazo de 30 seg.no se presonan las teclas Inc, Dec, F, la visualzacion retorna al valor PVISV
| Tedos los datos INFO, dAIA de los menis de configuracidn permanecen visualizados. No estn temporizados

A

e

NO
e

NO

[T K

\

i

-1—<PASS = 99>

NO

PROGRAMACION Y CONFIGURACION

INFO [ Visualizacion informaciones
dAtA | [ Menu personalizado
CFG | [ Parametros de regulacion
SEr [ Comunicacién serie
InP : | Preparacion entradas
Out | | Preparacidn sahidas
& = La sucesion del
i ment se obliene
S3=0ON ) manteniendo
+ s presionada la tecla F
1 Soltando la tecla se
PASS || Contrasefia a el mend
< visualizado

Para obtener acceso
a los parametros
presentes, presionar
latecla F

T

Prot

¥

Hrd ||

¥

Lin

Para salir de
cualquier mend,
mantener
presionada la tecla F

Cédigo de proteccidn

Configuracién hardware En cualquier mend,

manteniendo
presionadas las
teclas F + AutoMan
durante 2 seg. se
obliene paso
nmediato a
visualzacion nivel 1

Linealizacion entrada

Cust | Disposicion del mend “dAtA”

f

U.CAL |

Calibracién usuario

S4=0ON >

_CAL | | Seleccion mend de calibracién [ 0...12 ]

7
Nota. Los parametros innecesarios respecto de una configuracién especifica no seran visualizados.



» Visualizacion InFo +

INFO

LI |
LodE
=

UPdE
0 ¥

CFG

Y
5.': L

15

Visualizacion S
informaciones + - r t
Cédigo
P ’- a t proteccion 25 +
Codigo software P
COMUNICAcon 1" S
el * Codi |0 No Error .r t
igo N
Ernr || | R |
) autodia- || 2
Version 12 gnostico || 3 H S
software 1 4 .r t
27 +

Paramelros de regulacion

Situn Autotuning Selftuning Softstan
Habilitacidn continuo
selftuning, 0  NO NO NO
autotuning, 1 | Sl NO NO
softstart 2 NO sl NO
3 |sl sl NO
4 | NO NO sl
5 sl NO sl
s |- 3 -
7 : = =
8 WA (Espera) NO NO
9 | GO(Marcha) NO NO
10  WAT (Espera) S NO
11 GO(Marcha) Sl NO
12 | WAIT (Espera) NO sl
13 | GO(Marcha) NO sl
Banda proporcional de
calentamiento o histéresis

‘ 0..999.9%1s I
‘0.[!)...99.99““'
‘000. 99.99 n'l'nl
‘ 0.0... 100.0% |
Limite minimo potencia de '
calentamiento (no | ‘ 0.0... 100.0% |
disponible para doble

accibn calorifrio) )

en regulacidn ON / OFF

Tiempo integral accién
de calentamiento

Tiempo derivativo accion
de calentamiento

Limite médximo potencia
de calentamiento

Fluido de enfriamiento J ] 0..2 I
' C.MEd Ganancia relativa (rG)
(véase la nota aplicativa)
o Aire 1
1 Aceite 08
2 Agua 04

Selpoint de enfriamiento

relativo al setpoint de ‘ +25.0% s, I

‘ 0..999.9%Is. I
‘0!‘.‘0.. 99.9‘9min|

lOOO. 99.9‘9rrin|
‘ 0.0 .. 100.0% |

‘ 0.0... 100.0% |

Banda proporcional de
enfriamiento o histéresis
en regulacidn ON / OFF

Tiempo integral accion
de enfriamiento

Tiempo derivativo accion
de enfriamiento

Limite méaximo potencia
de enfriamiento

Limite minimo polencia
de enfriamiento
(no disponible para doble
accién calorfrio)

B
208 *
E_H
209 *
_db_

210

Reset Manual H punice Ia

Potencia de reset H-too.o 100.0%
0..9999
Anti-reset Il punics escals

Feedforward |]-1oo.o mo.o%l

¥

l 0.0 ... 500.0 min I
¥

+999
puntos escala

Tiempo de softstart

Histéresis para alarma 1

t 999

Histéresis para alarma 2 puntos escala

+ 999

Histéresis para alarma 3 pintos sacala

Tiempo de espera para
intervencién de alarma

| 0 ... 999 seg.
HB | I

(el valor debe ser superior al iempo de ciclo de la
salida a la que esta asociada la alarma HB)

. 00 ...sm.nm'ml ()

Tiempo de espera para la intervencion
de la alarma LBA
{ajustando a 0, la alarma LBA queda
inhabitada)

4L

-100.0 ... 100.0% {I)

Limitacién de la polencia ]
i da en es de
alarma LBA ‘ ] ON/OFF
Potencia de Fault Action
g -100.0 ... 100.0%
(Accién en Falio) ‘ ON/ OFF

{suminisirada en suacdn do sonda averiada) |

10.0...999.9 digitmin.

(digit / seg. véase SP.ty)

Gradiente de set
(véanse las notas aplicativas)
»

Tiempo camera accionador (liempo
empleado por la valvula para pasar de
toda abierta a loda cerrada)

Tiernpo min. impulso / tiempo carrera
accionador (Ulil para evitar una excesiva
actividad de la valula)

impulsive en porcentaje del ‘ 0.0 ... 100.0%
tiempo de apertura valvula

| |
| 0.0...25.0% I
Umbral de intervencion ‘ i

Zona muerta configurable en porcentaje de
la plena escala, simétrica respecto al set
point (si la variable esta comprendida en
esta banda la valvula esta d day la

accion integral esta bloqueada). Sélo para

control valvula tipo VO, V1, V2

‘0.0 . 25.0%1.s I

(') Sila alarma LBA esta activada podra ser anulada presionando las teclas A + 'V cuando esta
visualizado OutP o conmutando a control Manual

Nota

Los pardmetros h_Pb, h_it, h_dt, h.P.Hi, h.P.Lo, ¢c_Pb, c_It, ¢_dt, c.P.Hiy c.P.Lo son sdlo de lectura en
caso de habilitacidn de grupos de parametros de regulacion (indican los valores presentes).
Los parametros ¢_Pb, c_It, c_dt son sdlo de lectura en caso de habilitacion del tipo de control calorfrio

con ganancia relativa (Ctrl. = 14)



Ser Comunicacion serie bH d s o e e
transmision (en
r Cédigo identificacion instrumento para | 40 i = E—
& DdE la comunicacion serie (si esta [ 0.. 9999 bAud Veloc. de transm.  Interfaz CENCAL  Interfaz MODBUS
habilitada) [véase “hrd.1” en Hrd] . 0 1200 485/ 232 485
38 1 2400 485/ 232 485
. 2 4800 4857232 485
Protocolo interfaz SEr.P Protocolo serie 3 9600 485/ 232 485
SE r P serie: CENCAL, o0 CENCAL 4 19200 485/ 232 485
= MODBUS i 1 MODBUS RTU
- ¢ Y

[PAr  Pardad
PH" Seleccion paridad 0 Sin paridad
= 1 Impares
2 Pares
1o
InP Preparaciones para entradas
* |SPAY | Tiposetremoto  Absoluto

Relativo

P Definicion setpoint: || 0 | analdgico (InP.2) absoluto
t ._', LOC/REM, selecciontipo| | 1 | analogico (InP.2) relativo al
44

sat remoto set local
[0..7) 2 digital absoluto
o (desde linea serie)
¥ 3 digital relativo al
(desde linea serie) set local
+4 gradiente de set en digit / seg.
A |
t H P E Tipo de sonda, sefial, habilitacian linealizacién personalizada
y escala entrada principal
45 - -
SENSOR: TC (SEnS=0)
YPE  Ti d Escala  Rango max. la | R max. la
A (CF)  sin coma decimal  con coma decimal | | SENSOR: CORRIENTE 20mA o TRANSMISOR (SEnS=4)
0 J (Fe-CuNi) c 0/ 1000 0.0/999.9 | t'YPE  Tipo senal Escala Rango méx. escala
1 J (Fe-CuNi) F 3271832 32.0/999.9 0 0...20mA lineal -1999 / 9999
2 K (NICr-Ni) c 0/ 1300 0.0/999.9 1 0...20mA lineal personalizada  ver tabla 32 valores en Lin
3 K (NiCr-Ni) F 3212372 320 ! 999.9 2 _4..20mA lineal -1999 / 9999
4 R (Pt13Rh - P1) c 0/1750 no disponible 3 4...20mA lineal personalizada  ver tabla 32 valores en Lin
5  R(Pti3Rh-Pi) F 3273182 na disponible
6 S (Pt10Rh - P1) c 0/1750 no disponible SENSOR: TENSION 10 V o TRANSMISOR (SEnS=5)
7 S (Pt10Rh - P1) F 3213182 no disponible -
8 T (Cu-CuNi) c -200 / 400 -199.9/ 400.0 tYPE _ Tipo sefal Escala  Rango mix escala
9 T (Cu-CuNi) 3 -328/ 752 -199.9/752.0 0 0. 10V lineal . -1999/9999
10 B (P130Rh - P16Rh) Cc 44 1 1800 no disponible 1 0..10v lineare custom  ver tabla 32 valores en Lin
11 B (P130Rh - Pt6Rh) F 111 /3272 na disponible 2 2.10v lineal -1999 /9999 ’
12 E (NIiCr-CuNi) c -100/ 750 -100.0 / 750.0 3 2.0V lineal personalizada = ver tabla 32 valores en Lin
13 E (NiCr-CuNi) F -148 / 1382 -148.0/999.9
14 N (NiCrSi-Nisi) -] 0/1300 00/999.9 SENSOR: PERSONALIZADO 10 V (SEnS=6)
15 N (NICrSi-NiSi) F 3212372 32.0/999.9 - =
16 (Ni - Ni18Mo) c 0/ 1100 0.0/999.9 tYPE Tipo sefal Escala Rango max. escala
17 | (Ni-Ni18Mo) F 32/2012 32.0/999.9 O | Pesonaizade(. 10V | Vool | =390a/ %W
18 L- GOST (NiCr-CuNi) C 0/ 600 0.0 / 600.0 - o
19 L - GOST (NICr-CuNi) F 3271112 32.0/999.9 1 Personalizada 0..10V  linealizada  ver t.abla 32 valores
20 | TG C  escala personalizada ) en Lin
21 TC F escala personalizada *)
SENSOR: PERSONALIZADO 50 mV, 20 mA (SEnS=T)
SENSOR: RTD 3 hilos (SEnS=1) tYPE  Tipo sefal Escala Rango méx. escala
IYPE  Tipo sonda Escala  Rango max. escala  Rango méx. escala 0 2”“‘"":‘23‘3“ _ Iinla:ald -1999/ 9999
(CIF)  sincoma decimal con coma decimal 1 P ver tabla 32 valores
0 | PTI00 c -200 / 850 -199.9/ 850.0 personalizada en Lin
3 PT100 F -328 / 1562 -199.9/999.9
2 JPT100 (JIS C 1609/81) C -200 / 600 -199.9 / 600.0
3 JPT100 (JIS C 1609/81) F -328 /1112 -199.9 /9999 (*) El ajuste de la inealizacion y de los limites de escala con o sin coma decimal
4 RTD [+ escala personalizada ) es posible desde PC, mediante linea serie
5 RTD F escala personalizada (")
SENSOR: PTC (SEnS=2) bajo pedido, como alternativa a RTD 3 hilos
tYPE  Tipo sefial Escala  Rango max. escala Rango max. escala
(GIF) sin coma decimal con coma decimal
0 PTC 99002 Cc -55 ... 120 -55.0 ... 120.0
1 PTC 9900 F -67 ... 248 -67.0 ... 248.0
2 PTCo80{y | C escala personalizada *)
3 PTC 9904} F escala personalizada ")
SENSOR: TENSION 50 mV (SEnS=3)
YPE  Tipo segnale Escala Rango max. escala
0...50mV lineal -1999 / 9999
1 . 0..50mV lineal personalizada  ver tabla 32 valores en Lin
2 10...50mv lineal -1999 / 9999
Y 3 10...50mv lineal personalizada = ver tabla 32 valores en Lin




Filtro digital en la entrada
principal

Filtro digital en la
visualizacion de la
variable de proceso;

| 0.0...20.0 seg. I

actia como histé

Posicion coma decimal
para la escala entrada
principal, alarma y

f
FLE
/

53
]
L

54

{

H .5¢

£
o.5c

Filtro digital en la entrada
auxiliar (si estd habilitada)
[wéase “hrd. 1" en Hrd]

Escala minima para la
entrada auxiliar
(si esta habilitada)
[véase “hrd.1" en Hrd)

Escala maxima para la
entrada auxiliar
(si estd h

00 ... 20.0 seg I

min, ... mix. escala de la
entrada seleccionada en tyP.2

[véase “hrd.1” en Hrd)

min. ... méx. escala de la
en tyP.2

a8 setpoint remoto % l
. . ; Offset correccion entrada
(") no disponible para F SE : da, 999 ... 999
escalas TC. RTD. PTC. a % auxiliar is: estd _hsbcl-lada} punlos escala
[véase “hrd. 1" en Hrd]
. 56
L o S Limite minimo de escala min. ... méx. escala de la I
- trada principal trada seleccionada E )
i - il 1l 1 1 Limite inferior de ajuste |
o L O oL || delsepointiocslydelss ‘ LoS .. HiS I
= alarmas absol '
H 5 Limite maximo de escala min. ... méax. escala de la l
1 - entrada principal entrada seleccionada en tyPE 1 F 2 - '
o H Limite superior de ajuste
50 ! - L del setpoint local y de las ‘ LoS.. Hi.S l
=5 alarmas absolutas i
F 5 t Offset de correccion ||| 999 .. 999
O entrada principal puntos escala

tYP.2  Funcion entrada auxiliar
- a0 ninguna
t HP 8 Funcies yintraits 1 setpoint remoto
« r"::g’u a_'f"(iy’ 2 manual remoto analégico
. i asth habiitada) 3 reset polencia analdgica
52 frbane hed.1° an HeD) 4 entrada transformador
¥ mmm amperimétrico para HB
personalizacin 5 Posicién vélvula

+ B Para seleccionar la lineariz.
| personalizada (ver tabla 32 valores en Lin)

Out

Preparacion para las salidas

[ i ; Hb_F Descnpcion del funcionamiento
Seleccién Funciona-
A L. 4 || megntudes } Hb F  mentodera ||| O Sakda relé. kgica: alarma activada
- referencia - alarma HB con un valor de la corriente de carga
abanme 1 AL.1.r, AL.2.r, AL.3.r inferior al setpoint, durante el tiempo
) 66 en ON de la salida de control
) Sel ALx.r Variable a comparar  Umbral de referencia 1 Salkda relé, lgica: alarma activada
0 PV iable del proces X : =
HL E r magnitudes 1 Inlgv;?:nlrad: auxiliar?} 1 con un valor de la corriente de carga
ke referencia - superior al setpoint, durante el tiempo
I sarmaz il -3 S5° (ebon ::f':;::ﬂ, AL (etio sheoktc) en OFF de la salida de control
- Ienhd‘émhq 2 Alarma activada si una de las funciones 0 y 1
RL - Seleccion \ :&m«mmw&»mmmnum
9 'ara salida analdgica de calentamiento
P2 referencia + 4 sdlo para alarmas relativas, se refieren a SP1 7 Para salida analdgica de enfriamiento
62 alarma 3 (disponible si esta habilitada la funcion multiset)
+0 asociada a la salida Out1 (sdlo para Hb_F =0, 1, 2)
AL.1.t, AL.2.t, AL.2t + ; asoc.s:ag a :: u:x g::i :Sg: para ::_: = g : g:::
i 2 - - asociada a la sa sdlo paraHb_F=0,1,
" |AL.x.t Directa (de méxima) Absoluta MNormal : I
HL “: m;':l';i ' Inversa (de minima)  Relalivaal  Simétrica ::: :m":;: R NS (ol parm b = 0r%.2)
= FF selpoint activado  (ventana)
63 | L) racis e nomel (*) el umbral minimo esta ajustado al 12% de plena escala amperimétrica
1 inversa absoluta normal
RL e t Tipa . 2 directa relativa normal
ol alarma 3 inversa relativa normal
T 4 directa absoluta simétrica
5 inversa absoluta simétrica
Hl Tipo 6 directa relativa simétrica
| t ma 7 inversa relativa simétrica
.-ty alarma 3 |
65 + B para inhabilitar el encendido hasta la primera interceptacién
+ 16 para habilitar la memoria de la alarma
Y




Out 1
Asignacion sefal
de referencia:
HEAT, COOL,
AL1, ALZ, AL3,
ez .o, o2, 103, rLod
digitales rl.ox Funcidn salida logica, relé (OUT1)
0 HEAT (salida de control calentamiento)
1 COOL (salida de control enfriamiento)
2 AL1 - alarma 1
3 AL2 - alarma 2
. Ol._lt 2 4 AL3 - alarma 3
Asignacién sefall| 5  ALHB - alarma HB
de referencia: 6 LBA - alarma LBA
HEAT, COOL, || 7 IN1 - repeticidn entrada logica 1
ALY, AL2, AL3, || 8 IN2 - repeticién entrada logica 2
repeticion 9 OPEN valvula
entradas 10 CLOSE valvula
digitales 11 :
12 repeticion Timer
13 repeticion Set / Reset
14 (AL1) O (AL2)
oua | 15 (AL1)O (AL2) O (AL3)
L n sapalll 16 (AL1) Y (AL2)
i . 07 (AL1) Y (AL2) Y (AL3)
de referencia:
HEAT. COOL 18 (HBAL) © (AL1)
AL1 AIL2 ALS 19 (HBAL) O (AL1) O (AL2)
,"ch‘im " 20 (HBAL) ¥ (AL1)
SESE) 21 (HBAL) Y (AL1) Y (AL2)
digitales
+ 32 para nivel logico inverso en salida
B4 Heal (salida de control calentamiento
Out4 con tiempo de ciclo veloz) ()
L p il 65 Cool (salida de control enfriamiento
O A con tiempo de ciclo veloz) (*)
:LE.;I‘\;L%O&IE‘ (") solo para rl.o.1; excluye la alarma HB si
'm'cm d esta asociada a la salida Qut1,
entradas
digitales
Tiempo del ciclo |\
1 ... 200 seg.

o légica = HEAT o
cooL g

salida “MAIN" relé
(0.1 ... 20.0 seg.)

Tiempo del ciclo

salida "AL1" relé o I
logica = HEAT o | 1 ... 200 seg.
COOL

Tiempo del ciclo i
salida "AL2" relé o | I
1gica = HEAT o I 1 ... 200 seg.
COOL h
Tiempo del ciclo |\ 1
salida "AL3" relé o | I
légica = HEAT o I 1... 200 seg,
COooL
“Fault action™ _fEL. Alarma  Alarma | Alarma
(definicion estado en caso | 1 2 3
de sonda averiada) 0 OFF OFF OFF
salidas de alarma AL1, 1 ON OFF OFF
ALZ y AL3; seleccion 2 OFF ON OFF
seguridad intrinseca 3 ON ON OFF
4 OFF OFF ON
5 ON OFF ON
6 OFF ON ON
7 ON ON ON

Notas:

1) En caso de rotura de la sonda, el estado logico de la alarma
especifica asume el valor logico selecch pendi
del tipo de alarma (directa o inversa). ON = alarma activada, OFF =
alarma inactiva.

2) La asignacién de las alarmas a las salidas disponibles se efectia
mediante la entrada de los codigos rLo1, rlo2, rLod y rLod.

q Out W1
Rn a 1 Asignacidn sefial o valor de referencia:

v PV, SP, SP-PROG, DEV+, DEV-, INAUX, HEAT,
78 COOL, AL1, AL2, AL3, valor de linea serie

An.o.1, An.o.2

An.o.x Magnitud de referencia
PV - variable del proceso
SSP - setpoint activado
SP - selpoint local

InP.2 - entrada auxiliar
Desviacién (SSP-PV)
HEAT )
cooL ")
AL1 (umbral)

ALZ (umbral)

AL3 (umbral)

AL HB - (umbral)

Valor adquirido desde linea serie

Zaoo~NonEWwN =D

+ 16 para salida invertida respecto de la magnitud de referencia
+ 32 para salida con sefial 2 ... 10V, 4 ... 20mA

(") - Limites escala no programables
; - Salida retransmitida no disponible con tipo de control ON/OFF

3
LARA ¢

Minimo escala salida
de repelicidn
analdgica 1

-100.0...100.0% para potencias
-1989...9999 para entradas y setpoint

76 +
HAR

Maximo escala salida
de repalicion
analdgica 1

=100.0...100.0% para potencias
-1999...9999 para entradas y selpoint

7 +
Frnod

"
LAnZ

Out W2
Asignacidn sefial de ref
PV, 5P, SP-PROG, DEV'+, DEV-, IN.AUX, HEAT,
COOL, AL1, ALZ, AL3, valor de linea serie

Minimo escala salida
de repelicion
analogica 2

=100.0...100.0% para potencias
-1999...9999 para entradas y selpoint

BRI SaRi SR -100.0...100.0% para potencias
mn de repeticin 099..9999
o o analégica 2 l -1 para entradas y selpoint
m *
0 inhabilitado
H t t S Tipo control 1| VD, V1 calentamiento Heat

. valvulas 2 V2 calentamiento Heat

3 V3, V4 calentamiento Heat

+4 por valvula de refrigeracion COOL
+8 gestion en manual de la valvula con
teclas “incrementa” y "decrementa”

Prot

Cédigo de proteccion

42

Visualizacion Modificacion

0 SP, InP2, alarmas, OutP, INFO, DATA SP, alarmas, DATA
1 SP, InP2, alarmas, OulP, INFO, DATA SP, alarmas

2 SP, InP2, alarmas, OulP, INFO sP

3 SP

+4  Inhabilitacion InP, Out

+8 Inhabiltacion CFG, Ser

+16 Inhabilitacién “encendido-apagado” del software

+32 Inhabilita la memorizacién de la potencia manual

+64 Inhabilita la modificacion del valor de la potencia manual



4/|SEnS  Tipo de sensor entrada principal

Hrd Configuracion hardware Seleccion tipo de| | o Termopar (TC)
mn sensor entrada 1 Termorresistencia (RTD)
_ principal 2 Termistor (PTC)
hrd.1 Entrad. Entrada Entrada  Inter. 3 Tension 0 ... 50 m\/10 ... 50 mV
Instalacion entrada Analégica Kgical ' logica 2 serie 4 Corriente 0 ... 20 mA/4 ... 20 mA
h" d ' auxiliar, entradas | | Auxiliar (IN1) (IN2) 5 Tension 0 ... 10V/2... 10V
L digitales, interfaz 0 6 Personalizacion 10 V
serie 1 % T Personalizacion max. 50 mV
Habilitacién timer y || 2 x
multiset 3 x x +8 para habiltar la comeccidn a 4 puntos curva entrada
4 X principal (como altemativa a ka linealizacitn
g x . X W: véase descripcion en el capitulo
x uncion de commeccidn entrada principal’,
T i X ® +16 para excluir el filtro de la media en el valor de la
b g x muestra (disponible a partir de la versitn softwarne 3.05)
¥ x
Y10 x x Nota. Seleccidn escalas mediante cddigo TYPE™ en InP.
m X X x Y 4[8ns2] Senal
12 X X Seleccion tipo de 0 0.1V
13 x X x ma, sensor entrada 1 02..1V
4 x . X . auxiliar 2 0.0V
L x X X % 3 [2..10v
+16 para habilitar la funcién Timer ; 2 15 20mA
+32 para habilitar la funcion Multiset (25P) 6 Poltlencibme‘llo
+64 para habilitar la funcion Multiset (4SP)
7 TA 50mA =~
| Ahrd2  Salida Salida Salida Salida
ouT1 ouT 2 ouT 3 ouT 4
P - ; s +8 para excluir el filtro de la media en el valor de la
Instalacids ! X 5 3 y i
hr d E "I' " . {relé, ldgica) (relé, logica) (relé. légica) (relé, ligica) muestra (disponible a partir de la version software 3.05)
A salidas rebé, 0 "
icas MAIN, 1
b%u_ AL2 2 A ” ) Seleccion nimero | |AL.nr Alarma 1 Alarma 2 = Alarma 3
sy Wl : RLnr |7 sames™ 10" mabitade innabitada mnabatada
analdgicas | |4 % habiiRedes 1 g Chm . ;
W1, W2 5 = % 2 inhabilitada habilitada  inhabilitada
6 - i 3 habilitada = habilitada  inhabilitada
7 e i i 4 inhabilitada inhabilitada habilitada
5 habilitada |inhabilitada habilitad:
g m : 6 inhabilitada habilitada  habilitada
1o X X 7 habilitada = habiltada = habilitada
: ; x x § : +8 para habilitar la alarma HB
i as - . : +16 para habilitar la alarma LBA
114 X x x
15 X x X x butt , but.2
| 0 | ninguna funcién (tecla inhabilitada)
+16 para habilitar Salida analogica W1 Y 1 MAN / AUTO controlador
+32 para habilitar Salida analégica W2 2 LOC / REM
+64 para invertir el estado de los LED respecto al estado de la salida b t Funcitn teclas 3  HOLD
| [N} MIA | 4 | Start/ Stop sefftuning
hrd.3 Tasto " Bargraph 5 | Start/ Stop autotuning
6  Set/Resel salidas Out 1... Out 4
h r d_ 1] I Reset memoria alarmas
F_unr.'lﬁn no 1 X g 8 Seleccion SP1/SP2
significativa 2 x b t E Funcion teclas 9  Retomo a cero instantaneo
3 x x UL, £ aportacion integral
10  Start/ Stop Timer
_ (siSS.L=7)
i 11 | Reset Timer
’-t 1 Tipo de control Ctril  Tipo de control gk
Loru {0..78] ? zf::" l el
£ 1 T oajor/ o +16 inhabilita la funcién en el interior de los
3 Plcalor menis de configuracion
43 N 4 | Pifrio
5 P1 calor / frio
6 PID calor
7 PID frio d.i.F.1, d.i.F.2
a8 PID calor / frio 1] ninguna funcién (entrada inhabil.)
9 ON-OFF calor “ 1 MAN / AUTO controlador
10 ON-OFF frio Funcibn 2 LOC / REM
11 ON-OFF calor / frio e ka1 3 HOLD
12 PID calor + ON-OFF frio B} enirada digia 4 | Start/Sool
13 ON-OFF calor + PID frio (IN1) - . -
14 PID calor + frio con ganancia . o1 frmee = =
relativa (véase pardmetro C.MEd) 6 \pagado / do
Funcién T Reset memaria alarmas
Seleccion tiempo de muestreo de la accion d N F E entrada digital 2 || 8 | Seleccién SP1 .. SP2 (2SP)
derivativa: . o (IN2) Seleccion SP1 .. SP4 - bit Lo
+0  muestreo 1 seg. 9 Seleccion SP1 ... SP4 - bit Hi
+16 muestreo 2 seg.
+32 muesireo 8 seg. +16 para entrada en logica inversa
+64 muestreo 240 mseg. +32 para :orzm e: estado lgico 0 (OFF)
Nota: En ¢l control de tipo ONIOFF la teidh kbbbl .
alarma LbA no esta habilitada

Y
| 0 | desde entrada digital habiltada ] JdiSP  Funcion visualizador inferior (SV)
S 5 t Start / Stop Timer 1 desde AL1 activado 10  SSP selpoint aclivado
- - 2 desde AL2 activado d 5 P Definicién funcidn 1 InP.2 entrada auxiliar
+ 3 | desde AL3 activado 1 visualizador SV | |()2  Valor salida de regulacién
4 desde ALHb activado ()3  Desviacién (SSP-PV)
5 | desde linea serie (direccion 0049H, bit 0) 8 Visualizacion liempo
r t Reset Timer 6 | desde linea serie (direccion 0049H, bit 1) en el visualizador PV y ded fempo 1S
-l . 0...19) 7 | desde teclas ' en el visualizador SV
|+8 aceion inversa ("} + 4 Timer en start

|+18 habilitacion Auto-reset (STOP = Reset del
programa) (sdlo para el parametro _S.5.1)




AbAIG
0 Caliente
) Funcion LED “MAN". M/A, LIR, ATUN, repetician IN1, IN2, H r Funcion "bargraph® 1 Frio
L E d_ ’ : evento programador, serie acliva, ermor presente b r U (barra gréfica), 2 Caliente + fiio
; 3 PV
| LEd.1 (MAN), LEd.2 (AUX), LEd.3 (REM) o 4 Entrada Aux
LEdx Funcién (posicion vélvula tipo V2)

] E d E 0 Ninguna funcién 5 Scl;_x:linl corriente
L . 1 MAN/AUTO (encendido en manual, apagado en automatico) 6 | Posicién valvula tipo VO o V1

2 LOC/REM (encendido en remoto, apagado en local) 7 Tempo comente (timer)

| 3 Selftuning activado 8 Desviacion (PV-setpoint)
| 4 Autotuning activado 10%... +10% de la plena escala

] Ed 3 5  Repeticién IN1
L 5 6  Repeticion IN2

7 Habilitacion didlogo serie

8 HOLD activado

9 Error presente (cadigo error <> 0)

10 Softstart en ejecucidn

1 Indicacién SP1...5P4 - bit Lo

12 Indicacién SP1...SP4 - bit Hi

13 Start / Stop Timer

14 Reset Timer

+ 16 para la funcién de LED con destellos

Lfﬂ Linearizacion personalizada para entrada
principal o auxiliar (*)

SEDD prs [ i s |
0 o e |

S t 38 Paso 32
funcién correccion antrada habilitada (SenS + B)

(*) No disponible para:
tipo de entrada TC personalizada (SenS = 0; tyPE = 20.21)
tipo de entrada RTD personalizada (SenS = 1; tyPE = 4,5)
tipo de entrada PTC personalizada (SEnS = 2; yPE =2, 3)

* CuSt
CuSt Preparacion defurr‘;:? personalizado
+ Preparacion n® pardmetros del mena
H E H d personalizado
[0..14]

PH B 1 | Codigo de identificacion
A I del Parametro 1

sassus

PH ,l_‘ Cédigo de identificacion
s del Parametro 14

El cédigo de identificacion esta especificado en
x - esla posicion, bajo la sigla de los paramelros

* U.CAL

[': U.CAL Funcién

U.CAL Calibracién

Oiisario Salida analdgica 1

Salida analdgica 2

Entr. 1 - sansor personalizado10 V
Entr. 1 - sensor personalizado 50 mV
Entrada 2 - potenciémetro

L2 S




6 - REGULACION CON VALVULAS MOTORIZADAS

En un proceso de regulacion, la valvula de registro tiene la tarea de variar el caudal del fluido combustible (correspondiente a menudo a la
energia térmica introducida en el proceso) en funcion de la sefal proveniente del regulador.

Con tal fin, ha sido dotada de un accionador en condiciones de modificar su valor de apertura, venciendo las resistencias producidas por el
fluido que pasa en su interior.

Las valvulas de regulacion varian el caudal en modo modulado, produciendo variaciones finitas del area interior de pasaje del fluido en
correspondencia a variaciones finitas de la sefial de entrada del accionador, proveniente del regulador. El servomecanismo esta compuesto,
por ejemplo, por un motor eléctrico, por un reductor y por un sistema mecanico de transmision que acciona la valvula.

Pueden haber presentes varios componentes auxiliares como finales de carrera de seguridad mecanicos y eléctricos, sistemas de
accionamiento manual, deteccién de posicién.

SetPoint Posicion deseada

L

= Control
Accionador ’
Variable de Vilvula de registro
Proceso
Proceso T
retroaccidn
Vilvula de registro il bn vihvul
EJEMPLO DE CONTROL PARA VALVULA VO CONTROL DE LA POSICION VALVULA

El regulador determina, en base a la dinamica del proceso, la salida de piloteo para la valvula correspondiente a la apertura de la misma, de
modo tal que mantenga el valor deseado de la variable de proceso.
Con valvulas contrareaccionadas, la posicion es suministrada normalmente por un potenciometro montado en el accionador.

Parametros caracteristicos para el control de la valvulas

- Tiempo accionador (_At_) es el tiempo empleado por la valvula para pasar de toda abierta a toda cerrada (o viceversa), configurable con
resolucion de un segundo.

Es una caracteristica mecanica del conjunto valvula + accionador.

NOTA: si la carrera del accionador esta limitada mecanicamente, habra que reducir proporcionalmente el valor _At_.

- Impulso minimo (t_Lo) expresado en % del tiempo accionador (resolucion 0.1%).
Representa la variacion minima de posicion debajo de la cual el accionador no responde fisicamente al comando.
Aumentando t_Lo se disminuye el desgaste del accionador con menor precision en el posicionamiento.

- Umbral de intervencion impulsiva (1_Hi) expresado en % del liempo accionador (resolucién 0.1%) representa la diferencia de posicién
(posicion requerida — posicion real) debajo de la cual el pedido de maniobra se hace impulsivo.

La duracién de los impulsos es proporcional a la diferencia y mayor o igual al t_Lo.

Este tipo de acercamiento modulado permite un control fino de la vélvula retroaccionada, mediante potenciémetro o no, Gtil especiaimente en
los casos de inercia mecéanica elevada. Configurando t_Hi = 0 se excluye la modulacién en posicionamiento.

CONTROL DE LA VALVULA CON ACERCAMIENTO MODULADO IMPULSIVO, APLICABLE SOLO AL FUNCIONAMIENTO TIPO VO, V1, V2.

Comando
A

vilvula

Diferencia

umbrales de :
intervencién L. .o ... ._.3
impulsivo

min. impulso

>

Tiempo

- Zona muerta (_db_) es una banda de diferencia entre el setpoint de regulacion y la variable de proceso dentro de la cual el regulador no suministra
ningun comando a la valvula (Abrir = OFF; Cerrar = OFF). Esta expresada en porcentaje de la plena escala y es simétrica respecto al setpoint.

La zona muerta es 0til una vez que el proceso esta asentado, para no excitar el accionador con repetidos comandos, con resultado irrelevante
en la regulacion.

Configurando _db_ = 0 la zona muerta queda excluida.

7 « MODOS DE CONTROL VALVULA

Con el regulador en manual, la configuracion del parametro Atty > 8 permite la gestion directa de los comandos abrir y cerrar valvula; el
instrumento indica la posicién presunta o la real (para tipo V2).
Los tipos de control que se pueden seleccionar mediante el parametro At.ty son:

VO - para valvula flotante sin potenciometro;
V1 - para valvula flotante con potenciometro y visualizacion de la posicion;
V2 - para valvula con retroaccion desde potenciometro y visualizacién de la posicion.



Los modelos VO y V1 tienen un comportamiento similar: cada pedido de maniobra mayor del impulso minimo se envia al accionador a través de
los relé ABRIR/CERRAR; cada accion actualiza la posicion presunta del potenciémetro virtual calculado en base al tiempo declarado de carrera
accionador.

En este modo se tiene siempre una posicidn presunta de la valvula que se compara con el pedido de posicion del controlador.

Alcanzada una posicion extrema presunta (toda abierta o toda cerrada, determinada por el “potenciometro virtual™) el regulador suministra un
comando en la misma direccion, asegurando de este modo el alcance de la posicion real extrema.

Los accionadores estan normalmente protegidos contra el comando ABRIR en posicion todo abierto o CERRAR en posiciéon todo cerrado. El
modelo V2 lee la posicion real de la valvula por medio de la entrada analégica auxiliar, reparametriza el valor en porcentaje (0.0 = 100.0%) y lo
compara con la posicion requerida por el controlador, entonces envia el comando oportuno a la valvula. La entrada auxiliar del regulador se
utiliza para acusar la posicion de la valvula.

Para memorizar las posiciones extremas del potenciometro, minimo y maximo, se requiere la calibracion.

El potencidometro esta normalmente alimentado por el mismo regulador.

V3 - para valvula flotante sin visualizacién de la posicién, control Pl
V4 - para valvula flotante con visualizacion de la posicion, control Pl; la posicion de la valvula por el potenciometro es sélo para la visualizacion
en el monitor y no se utiliza en la regulacion.

Cuando la diferencia entre la posicién calculada por el regulador y el Gnico componente proporcional supera el valor correspondiente al impulso
minimo, el regulador suministra un comando ABRIR o CERRAR de la duracion del impuso minimo mismo.

Con cada erogacion, el componente integral del comando retorna a cero (descarga del integral).

La frecuencia y la duracion de los impulsos es correlativa al tiempo integral (_ti_).

8 * FUNCION TIMER, TIMER + 2 SET POINT

La funcionalidad del timer esta habilitada en configuracién Hrd en el parametro hrd.1 configurando el cédigo +16 & +48 para activar la
seleccion de dos set paint.

En el caso de habilitacién, los parametros _S.S.t. (start/stop timer) y _ _r.t. (reset timer) definen las modalidades de funcionamiento.

El umbral de intervencion del temporizador 1S se puede configurar en el nivel 1 de programacion con plena escala 9999 seg.

La habilitacién del temporizador, como asimismo la condicién de reset, puede efectuarse por contacto exterior o por las condiciones de las
alarmas (AL1, AL2, AL3, ALHD).

La funcién de reset, siempre activa en el estado, reinicializa el valor del timer y lo mantiene bloqueado aunque esté presente el start.

Ante la ausencia de habilitacion (stop) puede estar activa la situacion de autoreset para la cual el timer se reinicializa en cada stop.

Se puede hacer visible el temporizador en el monitor SV durante la fase activa de recuento, como especificado por el parametro diSP.

Cuando se alcanza el tiempo preconfigurado (1S), se puede activar uno de los cuatro relé disponibles o seleccionar el set point 2.

Start_- 4 IN1 %U‘_‘ Habilitacién de AL1 activo

Stop | N (*) si la funcién de _

| ) | autoreset esta habilitada SP1t - -
Rest-:ll‘I e AL1| \

| | sP2| - 2

| L 41 3 . -
Timer4 t

M‘_/ ]|

'F

e

SP2 — Reset IN1|
smf ﬁ " . . |_| -

el pasaje entre SP1 y SP2 se efectia en base al valor
GrSP gradiente de setpoint (0 = pasaje inmediato)

9 « FUNCION MULTISET, GRADIENTE DE SET

La funcién esta habilitada en configuracién Hrd en el parametro hrd.1 configurando el cédigo +64.
Permite configurar 4 set point seleccionables por medio de la combinacion de las entradas digitales (IN1, IN2).
La seleccion entre set point 1 y set point 2 puede ser efectuada también por medio de la tecla frontal.
Se puede visualizar la seleccion entre set point 1/ 2 a través del led.
GRADIENTE DE SET: si esta configurado # 0, en el encendido y en el pasaje auto/man, el set point se asume igual a PV, con gradiente
configurado alcanza el set local o aquel seleccionado.
Cada variacion de set esta sujeta a gradiente. El gradiente de set esta inhibido en el encendido cuando esta habilitado el self tuning.
Si el gradiente de set esta configurado # 0, éste esta aclivo también en las variaciones de setpoint local, configurable sélo en el
correspondiente menu SP.
El setpoint de regulacion alcanza el valor configurado con una velocidad definida por el gradiente
'\
SP|

SP2

(*) en el caso que esté configurado el gradiente de set




10 - ALARMAS

A Alarma absoluta de tipo normal A Alarma relativa al setpoint de tipo normal

AL2 7 ™~
AL2 + Hyst2 o e S e R e SR L T e ;'--AL1+iHysl1}
...... AL1 + Hyst1
AL1 | AL1 - [ Hyst1
— [Hyst1]
rtll‘.‘!‘l’lp&(} rtlempo

werre ) | | e iversa | [ ! 5
alarma 2 [ i directa | | | L] |

Para AL1 alarma absoluta inversa (de minima) con Hyst 1 positiva, AL1t =1 Para AL1 alarma relativa inversa normal con histéresis Hyst 1 negativa, AL1t=3
(*) = OFF en caso de inhabilitacion para el encendido Para AL1 alarma relativa directa normal con histéresis Hyst 1 negativa, AL11=2
Para AL2 alarma absoluta directa (de méaxima) con Hyst 2 negativa, AL2t =0

v

A Alarma absoluta de tipo simétrico A Alarma relativa al setpoint de tipo simétrico

SP+AL1|

[ T L
H i tiempo
inversa | I | I - inversa | [_] [—I | | _
directa | | | | > directa | i | [l I [ I
Para AL1 alarma absoluta inversa simétrica con hisléresis Hyst 1, AL1t=5 Para AL1 alarma relativa inversa simétrica con histéresis Hyst 1, AL11=7
Para AL1 alarma absoluta directa simétrica con histéresis Hyst 1, AL1t =4 Para AL1 alarma relativa directa simétrica con histéresis Hyst 1, AL1t=6

ALARMA HB

Este tipo de alarma esta condicionada por el uso de la entrada desde transformador amperimétrico (T.A.).

Puede indicar variaciones de absorcion en la carga, discriminando el valor de la corriente en entrada amperimétrica en el campo (Lo.S2 ...
HI.S2). Es habilitada mediante el codigo de configuracion (Hrd, AL.nr); en este caso, el valor de interceptacion de la alarma esta expresado en
puntos de la escala HB. Mediante el codigo Hb_F (fase “Out”) se selecciona el tipo de funcionamiento y la salida de control asociada. La
programacion del umbral de alarma es AL.Hb.

La alarma HB directa interviene en caso de que el valor de la entrada amperimétrica descienda por debajo del valor del setpoint entrado para
Hb_t segundos del tiempo total en "ON" de la salida seleccionada.

La alarma HB puede activarse sélo con tiempos de ON superiores a 0.4 segundos.

El funcionamiento de la alarma HB incluye el control de la corriente de carga también en el intervalo de OFF del tiempo del ciclo de la salida
seleccionada: si durante Hb_t segundos en total del estado en OFF de la salida, la corriente medida supera el 12% de la plena escala
amperimétrica, se activa la alarma HB.

El reset de la alarma se efectia de modo automatico al eliminarse la causa de su activacion.

Si el setpoint de AL.Hb = 0, inhabilita ambos tipos de alarma HB, con desexcitacion del relé asociado.

La indicacion de la corriente de carga se visualiza seleccionando la opcién InP2 (nivel 1).

NOTA. Los tiempos de ON/OFF se refieren al tiempo de ciclo predispuesto en la salida seleccionada.

La alarma Hb_F = 3 (7), para salida analogica, esta activada para un valor de la corriente de carga inferior al setpoint de alarma; ésta queda
inhabilitada si el valor de la salida de calentamiento (enfriamiento) es menor del 2%.

ALARMA LBA

Esta alarma indica la interrupcion del anillo de regulacion debido a un posible cortocircuito en la sonda, sonda invertida o rotura de la carga.
Si (AL.nr) esta habilitada, determina una alarma en caso de que el valor de la variable no aumente en calentamiento (no se reduzca en
enfriamiento) en situacién de maxima potencia suministrada durante un tiempo programable (LbA.t).

El valor de la variable queda habilitado sélo fuera de la banda proporcional; para alarma activada, la potencia queda habilitada al valor
(LbA.P).

La situacion de alarma se reinicializa en caso de aumento de la temperatura en calentamiento (reduccion en enfriamiento) o desde teclado,
presionando simultdneamente las teclas * V " e * A " en visualizacion nivel 1, opcién OutP.

Si el parametro LbA.t = 0 la funcién LbA queda inhabilitada.

11 « SOFT-START

Esta funcion, cuando esta habilitada, parcializa porcentualmente la potencia | segun el tiempo transcurrido desde que ha sido encendido el
instrumento y con referencia al tiempo predispuesto 0,0 ... 500,0 min. (parametro “SoFt" fase CFG). El softstart es una alternativa al selftuning
y se activa después de cada encendido del instrumento. La accion de softstart se reinicializa al pasar a Manual.



12 « ACCIONES DE CONTROL

Accién Proporcional:
accion segun la cual la aportacion en la salida es proporcional a la desviacion en la entrada (la desviacion es la diferencia entre variable
regulada y valor requerido).
Accion Derivativa:
accion segun la cual la aportacion en la salida es proporcional a la velocidad de variacion de la desviacion en la entrada.
Accion Integral:
accion segun la cual la aportacion en la salida es proporcional a la integral en el tiempo de la desviacion de entrada.
Influencia de las acciones Proporcional, Derivativa e Integral en la respuesta del proceso que se esta controlando
* El aumento de la Banda Proporcional reduce las oscilaciones pero aumenta la desviacion.
* La disminucién de la Banda Proporcional reduce la desviacion pero provoca oscilaciones de la variable regulada (valores demasiado bajos
de la Banda Proporcional confieren inestabilidad al sistema).
* El aumento de la Accion Derivativa, correspondiente a un aumento del Tiempo Derivativo, reduce la desviacion y evita oscilaciones hasta
alcanzarse un valor critico del Tiempo Derivalivo, mas alla del cual aumenta la desviacion y se verifican oscilaciones prolongadas.
* El aumento de la Accion Integral, correspondiente a una reduccion del Tiempo Integral, tiende a anular la desviacion a régimen entre la
variable regulada y el valor requerido (setpoint).
Si el valor del Tiempo Integral es demasiado largo (Accién Integral débil), es posible que persista la desviacion entre la variable regulada y el
valor requerido.
Para mayor informacién sobre las acciones de control, sirvase contactar con VYC industrial s.a.

13 « TECNICA DE SINTONIA MANUAL

A) Ajustar el setpoint a su valor de trabajo.
B) Ajustar la banda proporcional a 0,1% (con regulacién de tipo On/Off).
C) Conmutar a Automatico y observar la evolucion de la variable; se obtendra un comportamiento similar al de la siguiente figura:

Variable del
proceso

Pico

»
L

Tiempo

D) Célculo de los parametros PID: Valor de la banda proporcional (P.B.).

Pico
P.B.= —x 100
V maximo - V minimo

(V maximo - V minimo) es el rango de escala.

Valor del tiempo integral It=15xT

Valor del tiempo derivativo dt = It/4

E) Conmutar el regulador a Manual, entrar los valores calculados, (rehabilitar la regulacion PID ajustando a un tiempo posible del ciclo para
salida relé) y volver a conmutar a Automatico.

F) De ser posible, para evaluar la optimizacion de los parametros, cambiar el valor de setpoint y controlar el comportamiento transitorio; si
persiste una oscilacion, aumentar el valor de banda proporcional; en cambio, si la respuesta es demasiado lenta, se debera reducir este valor.

14 - ENCENDIDO/APAGADO DEL SOFTWARE

Cémo apagar: mediante la combinacion de teclas “F" e “Incrementa” presionadas conjuntamente durante 5 segundos, es posible desactivar el
instrumento, que queda en estado de “OFF", asumiendo un comportamiento similar al del instrumento apagado, sin interrumpir la alimentacion
de red; mantiene activada la visualizacion de la variable del proceso, con el visualizador SV apagado.

Todas las salidas (regulacion y alarmas) quedan en estado de OFF (nivel légico 0, relés desexcitados) y todas las funciones del instrumento
quedan inhibidas, con excepcion de la funcién de "ENCENDIDO" y el dialogo serie.

Como encender: presionando la tecla “F" durante 5 segundos, el instrumento pasa del estado de “OFF" al de “ON". Si durante el estado de
“OFF" se interrumpe la alimentacion de red, en el siguiente encendido (power-up) el instrumento se predispone en el mismo estado de "OFF",
(el estado de "ON/OFF" esta memorizado). La funcion queda normalmente habilitada; para inhabilitarla se debe entrar el parametro Prot = Prot
+ 16. Esta funcion puede ser asociada a una entrada digital (d.i.F.1 o bien d.i.F.2) y excluye |la desactivacion desde teclado.



15 « SELF-TUNING

Esta funcion es valida para sistemas de tipo de accion simple ( calor o frio).

La activacion del selftuning tiene como objeto el calculo de los parametros Optimos de regulacién en la fase de inicio del proceso. La variable
(por ejemplo, la temperatura) debe ser aquélla considerada como a potencia nula (temperatura ambiente).

El regulador suministra el maximo de potencia de salida hasta alcanzarse un valor intermedio entre el valor de inicio y el setpoint, después de lo cual
vuelve a cero la potencia. De la evaluacion del sobreimpulso y del tiempo necesario para alcanzar el valor de pico se calculan los parametros PID.

La funcién completada de este modo se desactiva automaticamente y la regulacién continia aproximandose al setpoint.

Cémo activar el selftuning:

A. Activacion con el encendido 4 Variable de
proceso

. Poner el programa en STOP (Paro)

. Entrar el setpoint al valor requerido

. Habilitar el selftuning ajustando el parametro Stun al valor 2 (menu CFG)
. Apagar el instrumento

Comprobar que la temperatura sea préxima a la temperatura ambiente

. Pasar el instrumento a ON (marcha)

. Activacion desde el teclado

. Comprobar que la tecla M/A esté habilitada para la funcion START/STOP
(Arranque/Paro) del selftuning (codigo butt = 4 mend Hrd)

2. Disponer el programa en STOP (Paro)

3. Ajustar la temperatura a un valor proximo al de la temperatura ambiente

4

5

-m OB WN =

» Tiempo

. Ajustar el setpoint al valor elegido
. Presionar la tecla M/A para activar el selftuning (Atencion: al presionar nuevamente la tecla, el selftuning se interrumpe).

El procedimiento opera de modo automatico hasta su finalizacion. Al final son memorizados los nuevos parametros PID: banda proporcional,
tiempos integral y derivativo calculados para la accion activada (calor o frio). En el caso de doble accion (calor y frio), los parametros de la
accion opuesta son calculados manteniendo la relacion inicial entre los respectivos parametros (ejemplo: Cpb = Hpb * K; donde K = Cpb / Hpb
en el momento del arranque del selftuning). Al finalizar, el cédigo Stun queda anulado automaticamente.

Notas:

- El procedimiento se interrumpe al superarse el setpoint durante su ejecucion. En tal caso el codigo Stun no es anulado.

- Se aconseja habilitar uno de los LED configurables para la indicacion del estado de selftuning. Predisponiendo en el ment Hrd uno de los
parametros Led1, Led2, Led3 = 3 6 19, el respectivo LED se encendera con luz fija o intermitente durante la fase de selfluning activado.

- Para el modelo programador, en caso de activacion del selftuning a la puesta en marcha del instrumento, el programa queda en STOP ( Paro)

16 « AUTO-TUNING

La habilitacion de la funcion autotuning bloquea la entrada manual de los parametros PID.

Puede ser de dos tipos: permanente y de un solo impulso.

El primero continia evaluando las oscilaciones de un sistema buscando lo antes posible los valores de los parametros PID que reducen la
oscilacion presente. No interviene si las oscilaciones se reducen a valores inferiores al 1,0 % de la banda proporcional.

Se interrumpe en el caso de variacion del setpoint y se reactiva automaticamente con un setpoint constante. Los parametros calculados no
son memorizados; en caso de apagado del instrumento, el regulador se reactiva con los parametros que han sido programados antes de
habilitar el autotuning.

El autotuning de accién de un solo impulso es Util para efectuar el calculo en el entorno del setpoint; produce una variacion en la salida de
control correspondiente al 10% de la potencia de la corriente de regulacion y evalla los efectos del sobreimpulso en funcion del tiempo.

Estos parametros son memorizados y reemplazan a los programados anteriormente.

Después de esta perturbacion el regulador reanuda el control en el setpoint con los nuevos parametros. El parametro activado en CFG es
aceptado sélo en el caso de que la potencia de regulacion esté comprendida entre 20 y 80%.

17 - REGULACIONES

i PV i PV

)
SP+cSPo sp |
SP | SP+cSPo
h_Pb
>
tiempo
+100% +100%
Salida de regulacion
Salida de regylacion
0% - 0% T l >
-100% | ! -100%
Salida de regulacion sdlo con accién proporcional en el caso de banda Salida de regulacion solo con accion proporcional en el caso de banda
proporcional de calentamiento separada de la de enfriamiento. proporcional de calentamiento superpuesta a la de enfriamiento.
PV = variable del proceso SP = setpoint de calentamiento
SP+cSPo = setpoint de enfriamiento h_Pb = banda proporcional de calentamiento

¢_Pb = banda proporcional de enfriamiento

Regulacion Calor/Frio con Ganancia Relativa

En esta modalidad de regulacion (habilitada con el parametro CtrL = 14) es necesario especificar el tipo del enfriamiento.
Los parametros PID de enfriamiento se calculan a partir de los de calentamiento, de acuerdo a la relacion indicada

(por ej.: C.MEd = 1 (aceite), H_Pb=10; H_dt = 1; H_It = 4, implican: C_Pb=125; C_dt=1, C_It = 4).

Se aconseja aplicar en la programacion de los tiempos de ciclo para las salidas los siguientes valores:

Aire T Ciclo Enfriamiento = 10 seg.
Aceite T Ciclo Enfriamiento = 4 seqg.
Agua T Ciclo Enfriamiento = 2 seg.

Nota. En esta modalidad los parametros de enfriamiento no son modificables.



18 « FUNCION DE CORRECCION ENTRADA PRINCIPAL

Permite efectuar la correccién personalizada de la lectura de la entrada principal mediante la programacion de cuatro valores A1, B1, A2, B2,
Para habilitar esta funcion se debe seleccionar el codigo “Sens” +8 (menu “Hrd").

Ejemplo: Sens = 1 + 8 = 9 para sensor RTD con correccion entrada.

Usando esta funcion para las escalas lineales (50 mV, 10 V, 20 mA, Pot) es posible invertir la escala.

Los cuatro valores se programan en el menu “Lin" de la siguiente forma: A1 = St00; B1 = St01; A2 = S102, B2 = St03. La programacion queda
limitada dentro de la escala preestablecida ("LoS" ... “HiS" en el menu “InP").

La funcién de offset (parametro "oFt” mena “InP”) permanece habilitada.

Limitaciones:

B1 siempre mayor que A1;

B1 - A1 mayor en un 25% de plena escala de la sonda seleccionada.

Ejemplo:

Sens = 9; TyPE = 0 (Pt100 escala natural =200 ... +600), dPS =0

LoS = 0; HiS = 400; oFt =0

Puntos de referencia en la curva real: A1 =S100=50; B1=35101 =350 (B1 - A1 =300 mayor en un 25% de 800)
Puntos correspondientes en la curva corregida: A2 = S102 = 120; B2 = St03 = 220

Indicacidn Sin commeccion
400
Con comeccidn
B2=220 - =
170 A
A2 =120 |-ur "
A1=50 200 B1=350 400 Entrada

19 -« ACCESORIOS

A% @ A4 Estos transformadores se usan para medidas de
J o Jn q | corriente de 50 + 60 Hz entre 25A y 600A
—— . e —h r 4 (corriente primaria nominal). La caracteristica
: peculiar de estos transformadores es el alto
namero de espiras del secundario. Esto permite

./ \: . L] * 8 =) 4=  obtener una corriente secundaria muy baja,
N/ A I's : - o adecuada para un circuito electronico de medida
i La corriente secundaria puede ser medida como
_Hia0sA Rl e P B : una tension sobre una resistencia.

Agujero de fijacion para tornillos
autorroscantes 29 x 9

cODIGO Iplis @ cable n SALIDAS Ru Vu PRECISION
secundario

TAJ152 025 25/ 0.05A 0.16 mm 2= 500 1-2 40142 2Veca 2.0 %

TA/152050 50/00SA O0.18mm nu=1000 1-2 B0 | 4Vca 1.0 %

» Cable Interfaz RS232 para configuracion instrumentos

Nota. El cable de configuracion del PC se suministra
junto con el software de programacion.

La conexién debe efectuarse con el instrumento
alimentado (ON) y con las entradas y salidas no
conecladas.




« ADVERTENCIAS

A ATENCION. Este simbolo indica peligro.

Es visible en proximidad de la alimentacion y de los contaclos de los relés que pueden estar sometidos a tension de red.

Antes de instalar, conectar o usar el instrumento se deberan leer las siguientes advertencias:

= Conectar el instrumento aplicando escrupulosamente las instrucciones del manual.

= Efectuar las conexiones utilizando siempre tipos de cables adecuados para los limites de tension y corriente indicados en los datos técnicos.

= El instrumento NO esta provisto de interruptor ONJOFF, por lo que se enciende inmediatamente al aplicar la alimentacion; por motivos de seguridad, los aparatos
conectados permanentemente a la alimentacion requieren un interruptor seccionador bifasico identificado con la marca correspondiente; debe estar situado en la
proximidad del aparato, en posicion de facil acceso para el operador; un solo interruptor puede controlar varios aparatos.

« Si el instrumento esta conectado a aparatos NO aislados eléctricamente (por ejemplo termopares) se debe efectuar la conexién de tierra con un conductor
especifico, para evitar que ésta se efectle directamente a través de la propia estructura de la maquina.

+ Si el instrumento se utiliza en aplicaciones con riesgo de dafos a personas, maquinas o materiales, es indispensable conectarlo a aparatos auxiliares de alarma.
Se recomienda prever ademas la posibilidad de verificar la correcta intervencion de las alarmas incluso durante el funcionamiento normal.

= A fin de evitar lesiones y/6 danos a las personas 0 cosas, es responsabilidad del usuario comprobar antes del uso la correcta predisposicion de los parametros del
instrumento.

* El instrumento NO puede funcionar en ambientes con atmésferas peligrosas (inflamables 6 explosivas); puede conectarse a dispositivos que actien en dichos
ambientes solo a través de tipos apropiados de interfaz, que cumplan con lo establecido por las normas locales de seguridad vigentes.

El instrumento contiene componentes sensibles a las cargas electrostaticas, por lo que la manipulacion de sus fichas electrénicas debe efectuarse con las debidas
precauciones, a fin de evitar dafos permanentes a dichos componentes.

Instalacion: categoria de instalacion Il, grado de contaminacion 2, aislamiento doble.

» Las lineas de alimentacion deben estar separadas de las de entrada y salida de los instrumentos; verificar siempre que la tensién de alimentacion corresponda a la
indicada en la respectiva etiqueta del instrumento,

* Reagrupar la instrumentacién por separado de los dispositivos de la parte de potencia y de los relés.

« Evitar que en el mismo cuadro coexistan telerruptores de aita potencia, contactores, relés, grupos de potencia de tiristores en particular “de desfase”, motores, etc.
+ Evitense el polvo, la humedad, los gases corrosivos y las fuentes de calor.

* Mo obstruir las aberturas de ventilacion; la temperatura de servicio debe mantenerse denltro del rango de 0 ... 50 °C.

Si el instrumento esta equipado con contactos de tipo “faston’, es necesario que éstos sean del tipo protegido aislado; en caso de utilizar contactos con tomnillo,
efectuar la fijacion de los cables por pares, como minimo.

= Alimentacién. Debe provenir de un dispositivo de seccionamiento con fusible para la parte de instrumentos; la alimentacion de los instrumentos debe ser lo mas
directa posible, partiendo del seccionador y ademas: no debe utilizarse para gobernar relés, contactores, electrovalvulas, elc.; en caso de fuertes perturbaciones
debidas a la conmutacion de grupos de potencia a tiristores o de molores, sera conveniente disponer un transformador de aislamiento sélo para los instrumentos,
conectando su pantalla a tierra. Es importante que la instalacién tenga una adecuada conexion de lierra, que la tension entre neulro y lierra no sea > 1V y que la
resistencia éhmica sea < 6 Ohmios; si la tension de red es muy variable se debera utilizar un estabilizador de tension; en proximidad de generadores de alla
frecuencia o soldadoras de arco deben utilizarse filtros de red; las lineas de alimentacion deben estar separadas de las de entrada y salida de los instrumentos;
verificar siempre que la tensién de alimentacién corresponda a la indicada en la respectiva etiqueta del instrumento.

= Conexion de las enfradas y salidas. Los circuitos exteriores conectados deben respelar el doble aislamiento; para coneclar las entradas analégicas (TC, RTD) es
necesario: separar fisicamente los cables de las entradas de los de alimentacion, de las salidas y de las conexiones de potencia; utilizar cables trenzados y
apantallados, con la panlalla conectada a tierra en un Gnico punto; para coneclar las salidas de regulacion, de alarma (contaclores, electrovalvulas, motores,
ventiladores, etc.) deben montarse grupos RC (resistencia y condensador en serie), en paralelo con las cargas inductivas que actian en corriente alterna. (Nota.
Todos los condensadores deben reunir los requisitos establecidos por las normas VDE (clase x2) y soportar una tension de al menos 220 Vea. Las resistencias
deben ser de 2 W., como minimo), montar un diodo 1N4007 en paralelo con la bobina de las cargas inductivas que actian con corriente continua.
VYC industrial declina toda responsabilidad por los dafhos a personas 6 cosas, originados por alteraciones, uso erréneo, impropio o no conforme con las
caracteristicas del instrumento.
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